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Hocam Merhaba, sizi tanimayan meslek-
taglarimiz olabilir, bize biraz kendinizden
bahseder misiniz?

Ben 1964 yilinda istanbul Tip Fakiiltesine
girerek 1970 yilinda Cerrahpasa Tip
Fakiiltesi’nden mezun oldum. Giilhane Askeri
Tip Akademisi’nde 1977 yilinda iiroloji uzma-
ni1, 1983 yilinda Dogent, 1989 yilinda Profesor
oldum. 1985 yilinda Giilhane’de iirodinami,
perkiitan litotripsi, iireterorenoskopi g¢aligma-
larin1 baglattik. Kendi imkanlarimla yaptigim
bir bobrek sogutma cihazi ve perkiitan i¢in rad-
yolusent ameliyat masasi ileride yapacagimiz
cihaz gelistirme c¢aligmalaria bir baglangi¢
olarak kabul edilebilir. 1990 yilinda yeni gelis-
mekte olan ESWL tedavisine olan ilgimden
dolay1 Giilhane’den ayrilarak Uromed Bobrek
Tag1 Kirma Merkezi’'nde calismaya bagladim.
Bu sirada Tiirkiye’de bobrek tasi kirma cihazi
tiretmek isteyen geng elektronik miihendisle-
ri ile birlikte calismaya bagladik. “Almanlar
yapabildiyse biz de yapariz” diisiincesiyle bas-
layan caligmalar sonucunda 1991 yilinda ilk
Tiirk ESWL cihazi “Multimed” ortaya ¢ikti
ve calistifim bobrek tasi kirma merkezinde
kullanilmaya baslandi. Daha sonra Lithoscope
adiyla az yer kaplayan bir U kollu floroskopi
cihaz1 ve pnomotik litotriptor iirettik. Bugiin
Tiirkiye’nin yaklagik 450 kliniginde bizim
tirettigimiz cihazlar var.

Biitiin bunlar1 bir firmanin reklami olarak degil
de 20 yildan beri iirolog/endiistri caligmalarty-
la Tiirkiye’yi diinyada temsil eden bir firmanin
tarihgesi olarak kabul edebiliriz.

Son yillarda gelisen teknolojiye paralel olarak
pnomotik ve ultrasonik kombine litotriptor
tirettik ve “Tiirk Kombine litotriptdrii Vibrolith
PLUS” FDA onay:1 alarak ABD doktorlar
tarafindan kullanilmaya baslandi. Bu cihaz

diinyanin ikinci kombine litotriptoriidiir ve
kullananlar tarafindan el¢ek 1sinmast ve prob
kirtlmast olmadigi i¢in “bu Tiirk cihazi Swiss
Lithoclast’dan daha iyi” denilerek begenil-
mektedir. Nihayet diinyanin ii¢ilincii morsela-
torlinli irettik, ben kendi klinigimde HoLEP
ameliyatlarinda kullaniyorum, su anda belge-
lendirme sathasindayiz. Biitiin bunlar1 anlat-
maktaki amacim devamli bir AR-GE faaliyeti
icinde oldugumuzu ifade etmektir.

Oncelikle sizi ve ekibinizi “Fleksibl
Ureterorenoskopi Robotu” gelistirdiginiz
icin ve bu robota “Avicenna (ibn’i Sina)”
adim verdiginiz icin kutluyoruz. Bize bu
sistemin gelistirilme asamalarimi o6zetler
misiniz?

Fleksibl {ireterorenoskopi son yillarda siirat-
le gelisti ve yayginlasti. Biz de yogun bir
sekildle FURLAS (Fleksbil Uretero Reno
Skopik LASertripsi) yapmaya baglayinca
bu islemin ozellikle biiyiik bobrek taglarinin
tedavisi sirasinda yorucu oldugunu ve elle
kullanmanin bazi problemleri oldugunu far-
kettik. Miihendislerimizden FURLAS’in otu-
rarak yapilabilecegi bir sistem yapmalari
istedik, tarif ettik. Onceleri manuel kullanilan
basit sistemlerle ¢alisinca motorize bir sistemle
Fleksibl iireteroskopun uzaktan kullanilmasinin
bir ¢ok fayda saglayabilecegini gordiik, iiretilen
prototipleri kullandik ve gelistirdik. Halen de
gelistirme caligmalarimiz devam ediyor.

Gelistirdigimiz bu robotu ilk olarak Viyana’da
yapilan Avrupa Uroloji Kongresi’nde sunduk.
En iyi poster segildi, bir giin boyunca “best
posters” boliimiinde gosterildi. Daha 6nemlisi
Prof. Anup Patel ve Prof. Rassweiler bu robotu
bir an 6nce kliniklerinde kullanmak istedik-
lerini sOyleyerek bize biiyiik destek verdiler.
Robot Avicenna’yr daha sonra Washington’da
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yapilan Amerikan Uroloji Kongresi'nde sunduk ve konuyla
ilgili tanmmis iirologlar1 goriislerini almak icin davet ettik.
Bekledigimizin ¢ok iistiinde bir ilgi ile karsilagtik. Arthur Smith,
Glenn Preminger, Mahesh Desai, Dean Assimos, Jean de la
Rosette, Rassweiler ve Anup Patel cihazin videolarini izlediler
ve “Cok giizel, gerekli, gercekten faydali, size her tiirlii destegi
veririz, biz de klinik caligmalarini yapmak istiyoruz” sozle-
riyle bize destek verdiler, tesvik ettiler. Bir onemli destegi de
Prof. Ali Riza Kural’dan gordiik. Tamamen bir Tiirk tasarimi
ve liriinii olan bu cihaza her tiirlii destegi verecegini belirterek
2012 yilinda Istanbul’da yapilacak olan Diinya Endoiiroloji
Kongresi’nde (WCE) bu cihazla canli ameliyat yapmayi teklif
etti. Rassweiler, 2012 Atlanta AUA de bir konusma Jean de la
Rosette 2012 Haziran ayinda Paris’de yapilacak “Challenges
in Endourology” toplantisinda bir video gosterimi teklif etti.
Sundugumuz postere Uskiip’te yapilan 7. SEEM toplantisinda
Storz odiilii verildi. 2011 Aralik basinda Kyoto’da yapilan
WCE’ de Avicenna’y1 hem video hem poster olarak sunduk.
Arthur Smith “Endoiirolojinin Gelecegi” konulu konugsmasinda
bizim 2 dakikalik robot videomuzu gosterdi.

2012 Paris EAU ve Atlanta AUA de artik robotu goriiciiye ¢ika-
racagiz ve isteyen herkes Avicenna’yi kendisi kullanabilecek.

Bize bu sistemin avantajlarim ve dezavantajlarim aciklar
misimz?

Oncelikle avantajlarindan bahsedelim. Normalde ayakta yapilan
ve uzun siirdiigiinde yorucu olabilen fleksibl fURS tedavisini
oturarak yorulmadan, hem de radyason alaninin disinda yapila-
bildigi i¢in agir kursun gomlek giymeden yapabilmek miimkiin-
diir. Kontrol paneli ve sandalyesi kullaniciya gére ergonomik
olarak ayarlanabilmektedir. Fleksibl URS nin ilk yerlestirme ve
baglanti iglemlerini yardimciniz yaptiysa yikanip steril giyinme-
nize bile gerek yoktur. Bu avantajlarin cogu Da Vinci robotunun
avantajlarina benzemektedir.

FURLAS’ 1 el ile yaparken yaptigimiz rotasyon, defleksiyon ve
ileri geri hareketlerini daha kolay ve hassas bir sekilde yapa-
bilmeye ilave olarak fURS’ u koruyucu ve iglemi kolaylastirici
bazi 6zelliklerinden de bahsetmeliyiz. Laser probunun ¢aligma
kanalindan itilmesi sirasinda fURS’ un u¢ kisminin defleksi-
yonda olmast halinde laser probu caligsma kanalt duvarini delip
cihaza zarar verebilir, bunu 6nlemek i¢in f{URS’un ucunun diiz
olmasi1 gerekir. Robotun kontrol panelinde bir diigmeye dokun-

mak suretiyle fURS’un u¢ kismi otomatik olarak tam diiz hale
getirilebilir.

Laser probunun ucu tam fURS’un ucunda olacak sekilde tespit
edildikten sonra kontrol masasindan ileri geri hareket ettirile-
bilir ve prob ucunun uzunlugu mm olarak ekrandan okunabilir.
Sadece bir diigmeye basmak suretiyle prob tam geri ¢ekilebilir
ve bu tam geri pozisyonda laser atesleme yapmaz. Bu dzellik
cihazin (fURS) korunmasi agisindan ¢ok 6nemlidir. El ile FURS
yapilirken daha iyi bir goriis saglamak istendiginde yardimcidan
serum tiipiliniin balonunu sikmasi istenir. Robot da ise serum
tiipli bir pompadan gectigi ve pompa hizi kolayca ayarlanabildi-
8i icin daha iyi bir serum hiz1 ve daha iyi goriis saglamak ¢ok.
kolaydir.

Biitiin bu 6zellikleriyle daha biiyiik taglarin radyasyon almadan
oturarak kirilmas: ve kullanilan fURS’un daha uzun Omiirlii
olmasini saglamak miimkiindiir.

Diinya’da bu sisteme benzeyen bagka sistemler var mm?
Varsa sizin sisteminizin bu sistemlerden farki nedir?

Cliveland Clinic’te Desai ve arkadaglar1 Hansen firmasinin
gelisgtirdigi “remote catheter control system”i modifiye ederek
robotik olarak kullanmaya caligtilar. Ancak kendilerinin yapti§1
fleksibl ureteroskop 14 F idi ve pratikte kullanilmasi zor idi.
Biz pratikde zaten kullanilmakta olan, temini miimkiin, goriintii
kalitesi, defleksiyonu yeterli iireteroskoplart kullanmay: tercih
ettik. Elimizde (Storz Flex X2) oldugu i¢in ¢aligmalarimizi
FlexX2 ile yaptik. Ancak daha gelismis, digital, HD, LED sis-

temli cihazlar1 da kullanmak miimk{indiir.
Bu konuda gelecekte neler yapmayi planhiyorsunuz?

Robot “Avicenna” y1 yakinda Rassweiler ve Glenn Preminger’in
kliniklerine kuracagiz. Klinik ¢alismalarin yapilmasi, CE ve
FDA belgelerinin alinmas1 ve standard iiretime gecilmesinden
sonra bu robotun fleksibl nefroskop, bronkoskop, laringoskop
ve diger fleksibl endoskoplarla uygulanmasina ge¢meyi planli-
yoruz. NOTES ile birlikte robot kullanim1 ve telerobotik cerrahi
de diislincelerimiz arasinda. Bu konuda bizimle igbirligi yapmak
isteyen arkadaglarimizin 6nerilerine agigiz.

Biz de size Tiirk Uroloji Dergisi olarak Tiirk Urolojisi adima
bu konuda yapmis oldugunuz calismalardan dolayr cok
tesekKiir ederiz.





